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《图像工程（上册）——图像处理》 

修改表 
（2007 年 6 月第 4 次印刷） 

 
页 行    原       正 
 
第 2 章 
30 1 行    锥细胞……较敏感。   柱细胞……较敏感。{并放 4 行“末梢。”后} 
36 (2.2.24)上 3 行 距离 15m     距离 1.5m 
45 例 2.4.2 第 6 行 157.29 兆字节     19.66 兆字节 
45 例 2.4.2 第 8 行 630 兆字节     78.64 兆字节 
45 例 2.4.2 第 10 行 几十个亿     近 8 个亿 
45 例 2.4.2 第 13 行 87 万多次     78 万多次 
 
第 3 章 
63 (3.3.2)下 1 行  v = [v1, v2]T     v = [v1, v2]T {v1, v2为标量} 
65 图 3.3.3 右  θ       φ 
68 图 3.3.7          {改右边三个说明} 

      

 
第 5 章 
119 (5.2.22)下 1 行 (u, v)平面     UV 平面 
138 5-29    1-D 傅里叶变换    傅里叶变换 
 
第 7 章 
171 (7.2.41)分母  max(R + G + B)    max(R, G, B) 
 
第 8 章 
191 (8.2.2)上 1 行  4 幅       2 幅 
205 4    8.2.3      8.3.4 
 
第 9 章 
215 (9.1.1)上 2 行  k(x)       k(s) 
219 8    5.6 节      5.5 节 

仿射变换 

等距变换 

相似变换 

投影变换 

最后一行为[0, 0, 1]

左上角矩阵正交

左上角矩阵行列式为 1

尺度 s 取值±1 

矩阵 A 可写成 sR 

v 是零矢量，s = 1 

仿射变换 

等距变换 

相似变换 

投影变换 

最后一行为[0, 0, 1]

左上角矩阵正交

左上角矩阵行列式为 1 

u 可不为 1， 
v 可为非零矢量

矩阵 R 可不正交

s 可不取±1 
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第 10 章 
245 (10.1.3)   {分母} ||r||     {分母} ||r(t)|| 
245 (10.1.4)   {分母} R(t)     {分母} R(w) 
245 (10.1.5)   {分母} ||R||     {分母} ||R(w)|| 
245 (10.1.7)上 1  为：      为（v = – 2πf）： 
247 (10.1.22)   φn, k(t)      rn, k(t) 
259 图 10.3.10  {最左边}Wu(j +1, n)   Wu(j +1, m, n) 
 
第 11 章 
302 2    11.1       11-1 
 
第 12 章 
320 12.3 上 5 行  TA(u, v)      TN(u, v) 
 
附录 A 
399 倒 15   [ISO 1998a]     [ISO/IEC 1998a] 
 
部分习题解答 
421 9-2 左   θ = 0°: 0 16 17 15 0 0 16 17 12 0 
423 9-9 行 1   图 9.3.2(b)     图 9.2.2(b) 
423 9-9 行 1   图 9.3.2(a)     图 9.2.2(a) 
423 9-9 行 4   式(9.3.8)      式(9.2.8) 
423 9-12 行 1   式(9.4.3)      式(9.3.3) 
 
 


