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《图像工程（中册）——图像分析》（第 4 版） 

修改表（第 4 次印刷） 
（2020 年 6 月 5 日 ~ 2021 年 1 月 5 日） 

{红色花括号中为说明} 
 

页 行    原       正 

 

第 2 章 

33 (2.2.9)   cosec      cse 

33 (2.2.10)   cosec      cse 

54 14    2009a]，[Russ 2006]，   2009a]，[Russ 2016]， 

 

第 6 章 

154 式(6.2.7)   {两个 z 都用 b 替换} 

155 图 6.2.9   P       p {小写} 

155 图 6.2.9 图题  P       p {小写} 

 

第 11 章 

274 图 11.2.8   积分图像计算示意   积分图像计算中的 Haar 矩形特征 

 

第 12 章 

293 图 12.2.1   改为下图 

 

 

294 1    集中朝向     集中在 

 

第 15 章 

382 图 15.4.5   {在坐标系原点处加“O”} 
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